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Bescheinigung 

Die Siemens Aktiengesellschaft in Munchen/Deutschland hat eine Patentanmeldung 
unter der Bezeichnung 

"Leitsystem fur ein Walzwerk, insbesondere fur eine WalzstraRe" 

am 1. April 1999 beim Deutschen Patent- und Markenamt eingereicht. 

Die angehefteten Stucke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ursprung- 
lichen Unterlagen dieser Patentanmeldung. 

Die Anmeldung hat im Deutschen Patent- und Markenamt vorlaufig die Symbole 
B 21 B und G 05 B der Internationalen Patentklassifikation erhalten. 
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Beschreibung 

Leitsystem ftir ein Walzwerk, insbesondere fur eine WalzstraBe 

Die Erfindung betrifft ein Leitsystem fur ein Walzwerk, ins- 
besondere eine Walzstralie, wobei das Walzwerk, insbesondere 
die Walzstralie, zumindest ein mittels eines Antriebssystems 
angetriebenes Walzgeriist aufweist/ und wobei das Leitsystem 
ein Automatisierungsgerat zum Steuern und/oder Regeln des 
Walzgerustes aufweist, sowie ein Verfahren zum Betrieb eines 
ein derartiges Leitsystem aufweisenden Walzwerks, insbesonde- 
re einer Walzstrafle. 

Es ist Ublich, zur Inbetriebsetzung einzelner Komponenten ei- 
nes Walzwerks bzw. einer Walzstrafle diese datentechnisch mit 
einem Inbetriebset zungsrechner zu verbinden und durch Ober- 
spielen von Programmcode oder Betriebsparametern in Betrieb 
zu setzen, Nach AbschluB dieses Verfahrens wird dieser Vor- 
gang mit der nachsten Anlagenkomponente wiederholt. Anlagen- 
komponenten in diesem Sinne konnen z.B. Antriebssys teme oder 
Automatisierungsgerate sein. Auch bei Austausch einzelner, 
z.B. defekter, Komponenten wird die neue Komponente, z.B, ein 
neues Automatisierungsgerat oder ein neues Antriebssystem, 
entsprechend in Betrieb gesetzt. 

Es ist Aufgabe, die Inbetriebsetzung zu verbessern. 

Die Aufgabe wird erf indungsgema/i durch ein Leitsystem gemaii 
Anspruch 1, ein Walzwerk, insbesondere eine Walzstrafle, gemafl 
Anspruch 11 bzw. ein Verfahren gemafl Anspruch 12 gelost. Da- 
bei ist fur ein Walzwerk, insbesondere eine Walzstrafle, das 
zumindest ein mittels eines Antriebssystems angetriebenes 
Walzgerust und ein Leitsystem mit zumindest einem Automati- 
sierungsgerat zum 'Steuern und/oder Regeln des Walzgerustes 
aufweist, vorgesehen, dafl das Leitsystem einen Inbetriebset- 
zungsrechner zur Inbetriebnahme des Antriebssystems und des 
Automatisierungsgerates aufweist. Gemafl des er f indungsgemaflen 
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Verfahrens erfolgt die Inbetriebsetzung des Antriebssystems 
und des Automatisierungsgerates mittels des Inbetriebset- 
zungsrechners . 

In vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung waist das Leit- 
system einen Bedienrechner zur Oberwachung und/oder Beein- 
flussung des Walzwerks, insbesondere der WalzstraBe, auf, wo- 
bei der Inbetriebset zungsrechner zur Inbetriebnahme des 
Bedienrechners ausgebildet ist. 

In besonders vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung weist 
das Leitsystem zumindest ein Bussystem zur Obertragung von 
Betriebsparametern und/oder Programmcode von dem Inbetrieb- 
set zungsrechner zu zumindest einer der Komponenten Antriebs- 
system, Automatisierungsgerat und Bedienrechner auf. 

In besonders vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung ist 
das Bussystem zur Obertragung von zum Betrieb des Walzwerks, 
insbesondere der WalzstraBe, notwendigen Inf ormationen zwi- 
schen zumindest zweien der Komponenten Antriebssystem, Auto- 
matisierungsgerat und Bedienrechner ausgebildet. 

In weiterhin vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung weist 
das Leitsystem ziuaindest ein den Inbetriebset zungsrechner und 
das Automatisierungsgerat datentechnisch verbindendes erstes 
Bussystem zur Obertragung von Betriebsparametern und/oder 
Programmcode von dem Inbetriebsetzungsrechner zum Automati- 
sierungsgerat und zumindest ein das Automatisierungsgerat und 
das Antriebssystem datentechnisch verbindendes zweites Bussy- 
stem zur Obertragung von Betriebsparametern und/oder Pro- 
grammcode zum Antriebssystem auf. 

In weiterhin vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung ist 
das zweite Bussystem zur Obertragung von zum Betrieb des 
Walzwerks, insbesondere der WalzstraBe, notwendigen Informa- 
tionen zwischen dem Automatisierungsgerat und dem Antriebssy- 
stem ausgebildet. 
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In weiterhin vorteilhaf ter Ausgestaltung der Erfindung weist 
das Leitsystem einen Bedienrechner zur Oberwachung und/oder 
Beeinf lussung des Walzwerks, insbesondere der Walzstrafte, 
auf, wobei der Bedienrechner datentechnisch mit dem ersten 
Bussystem verbunden ist, und wobei das erste Bussystem zur 
Obertragung von zum Betrieb des Walzwerks, insbesondere der 
WalzstraUe, notwendigen Inf ormationen zwischen dem Bedien- 
rechner und dem Automatisierungsgerat ausgebildet ist. 

In weiterhin vorteilhaf ter Ausgestaltung der Erfindung weist 
das Leitsystem zumindest zwei Automatisierungsgerate unter- 
schiedlicher Bauart auf, wobei der Inbetriebset zungsrechner 
zur Inbetriebnahme beider Automatisierungsgerate ausgebildet 
ist . 

Weitere Vorteile und Einzelheiten ergeben sich aus der nach- 
folgenden Beschreibung eines Ausf uhrungsbeispiels . 

Die Figur zeigt ein Leitsystem in beispielhaf ter Ausgestal- 
tung. Dabei ist Industrial-Ethernet-Bus 9 vorgesehen, das 
zwei gleich oder unterschiedlich ausges taltete Automatisie- 
rungsgerate 5 und 6r einen Bedienrechner sowie einen Inbe- 
triebset zungsrechner datentechnisch miteinander verbindet. 
Ober einen Rechner 7 ist der Industrial-Ethernet-Bus 9 mit 
einem Standard-Ethernet-Bus 8 verbunden. Mit dem Standard- 
Ethernet-Bus 8 sind ein Bedienrechner 2 und ein zentraler Be- 
dienrechner 3 verbunden. Ober die Bedienrechner 2 und 4 sind 
Telle des Walzwerks bzw. Telle der WalzstraI5e bedienbar. Mit- 
tels des zentralen Bedienrechners 3 ist das Zusammenwirken 
einzelner Anlagenteile des Walzwerks bzw. der WalzstraJie be- 
dienbar. Ober ein Bussystem 23, das als Profibus ausgebildet 
ist, sind verschiedene Aktoren oder Sensoren 12, 13, 14, 15 
datentechnisch mit dem Automatisierungsgerat 5 verbunden. 
Ferner ist eine dezentrale Peripherie 10 Uber das Bussystem 
23 mit dem Automatisierungsgerat 6 verbunden. Ober ein Bussy- 
stem 24, das als Profibus ausgebildet ist, sind verschiedene 
Aktoren oder Sensoren 16, 17, 18, 19 datentechnisch mit dem 
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Automatisierungsgerat 6 verbunden. Ferner ist eine dezentrale 
Peripherie 11 Ober das Bussystem 24 rait dem Automatisierungs- 
gerat 6 verbunden. 

5 Uber die dezentrale Peripherie 11 sind verschiedene Aktoren 
und Sensoren 20, 21, 22 iiber das Automatisierungsgerat 6 an- 
steuerbar bzw. auswertbar. 

Die Bedienrechner 2, 3, 4, die Automatisierungsgerate 5, 6, 
0 die dezentralen Peripherien 10, 11, die Aktoren bzw. Sensoren 
12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22 sowie die Bussy- 
steme 8, 9, 23, 24 dienen dem Betrieb des Walzwerks bzw. der 
Walzstrafie. Ferner werden fur die Inbetriebset zung notwendige 
Informationen wie etwa Betriebsparameter oder Programmcodes , 
5 also Software, vom Inbetriebsetzungsrechner 1 zu den Automa- 
tisierungsgeraten 5, 6, den dezentralen Peripherien 10 und 11 
sowie zu den Aktoren bzw. Sensoren 12, 13, 14, 15, 16, 17, 
18, 19, 20, 21, 22 und ggf. zu den Bedienrechnern 2, 3, 4 
ubertragen. Die Obertragung der Inbetriebset zungsinformatio- 
0 nen erfolgt Uber die entsprechenden Bussysteme 8, 9, 23 und 
24. 

Es kann ferner noch vorgesehen werden, dali der Inbetriebset- 
zungsrechner 1 2ur Entwicklung des Le it systems verwendet 
5 wird. 

Es ist von Vorteil, vorzusehen, daI3 Diagnose informationen 
Uber die Betriebsf ahigkeit der Automatisierungsgerate 5, 6 
der dezentralen Peripherien 10, 11 der Aktoren bzw. Sensoren 
0 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22 und ggf. der Bedi- 
enrechner 2 und 4 an die Bedienrechner 2, 3 und 4 ubertragen 
werden . 

Die Sensoren und Aktoren 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 
5 21, 22 dienen beispielhaft zur Steuerung bzw. Regelung von 
Antriebssystemen fiir Walzgeriiste, von Kuhlstrecken, von Has- 
peln Oder Schlingenhebern . 
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Patentansprtiche 

1. Leitsystem fUr ein Walzwerk, insbesondere eine WalzstraBe, 
wobei das Walzwerk, insbesondere die Walzstrafle, zumindest 
ein mittels eines Antriebssystems angetriebenes Walzgerust 
aufweist, und- wobei das Leitsystem ein Automatisierungsgerat 
zum Steuern und/oder Regeln des Walzgerustes aufweist, 
dadurch gekennzeichnet, 
dafl das Leitsystem einen Inbetriebsetzungsrechner zur Inbe- 
triebnahme des Antriebssystems und des AutomatisierungsgerS- 
tes aufweist. 

2. Leitsystem nach Anspruch 1, wobei es einen Bedienrechner 
zur Oberwachung und/oder Beeinf lussung des Walzwerks, insbe- 
sondere der WalzstrafJe, aufweist, 

dadurch gekennzeichnet, 

dali der Inbetriebsetzungsrechner zur Inbetriebnahme des 

Bedienrechners ausgebildet ist. 

3. Leitsystem nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl es zumindest ein Bussystem zur Cbertragung von Betriebs- 
parametern und/oder Programmcode von dem Inbetriebsetzungs- 
rechner zu zumindest einer der Komponenten Antriebssystem, 
Automatisierungsgerat und Bedienrechner aufweist. 

4. Leitsystem nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafi das Bussystem zur Obertragung von zum Betrieb des Walz- 
werks, insbesondere der WalzstraUe, notwendigen Inf ormationen 
zwischen zumindest zweien der Komponenten Antriebssystem, Au- 
tomatisierungsgerat und Bedienrechner ausgebildet ist. 

5. Leitsystem nach 'Anspruch 3 oder 4, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl es zumindest ein den Inbetriebsetzungsrechner und das Au- 
tomatisierungsgerat datentechnisch verbindendes erstes Bussy- 
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Stem zur tJbertragung von Betriebsparametern und/oder Pro- 
grammcode von dem Inbetriebsetzungsrechner zum Automatisie- 
rungsgerat und zumindest ein das Automatisierungsgerat und 
das Antriebssystem datentechnisch verbindendes zweites Bussy- 
steiti zur Obertragung von Betriebsparametern und/oder Pro- 
grammcode zum Antriebssystem aufweist. 

6. Leitsystem nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das zweite Bussystem zur Obertragung von zum Betrieb des 
Walzwerks, insbesondere der Walzstralie, notwendigen Informa- 
tionen zwischen dem Automatisierungsgerat und dem Antriebssy- 
stem ausgebildet ist. 

7. Leitsystem nach Anspruch 5 oder 6, wobei es einen Bedien- 
rechner zur Oberwachung und/oder Beeinf lussung des Walzwerks, 
insbesondere der Walzstralie, aufweist, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB der Bedienrechner datentechnisch mit dem ersten Bussystem 
verbunden ist, und daU das erste Bussystem zur Obertragung 
von zum Betrieb des Walzwerks, insbesondere der Walzstrafle, 
notwendigen Inf ormationen zwischen dem Bedienrechner und dem 
Automatisierungsgerat ausgebildet ist. 

8. Leitsystem nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 

dali es zumindest zwei Automatisierungsgerate unterschiedli- 
cher Bauart aufweist und daii der Inbetriebsetzungsrechner zur 
Inbetriebnahme beider Automatisierungsgerate ausgebildet ist, 

9. Walzwerk, insbesondere Walzstralie, wobei das Walzwerk, 
insbesondere die WalzstraBe, zumindest ein mittels eines An- 
triebssystems angetriebenes Walzgerust und ein Leitsystem mit 
einem Automatisierungsgerat zum Steuern und/oder Regeln des 
Walzgeriistes aufweist, 

dadurch gekennzeichnet. 
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daB das Leitsystem einen Inbetriebsetzungsrechner zur Inbe- 
triebnahme des Antriebssystems und des Automatisierungsgera- 
tes aufweist. 

5 10. Verfahren zum Betrieb eines Walzwerk, insbesondere einer 
WalzstraBe, mittels eines Leitsystems nach einem der vorher- 
gehenden AnsprUche, wobei das Walzwerk, insbesondere der 
WalzstraBe, zumindest ein mittels eines Antriebssystems ange- 
triebenes Walzgerilst aufweist, und wobei das Leitsystem ein 
10 Automatisierungsgerat zum Steuern und/oder Regeln des Walzge- 
rtistes aufweist, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB die Inbetriebsetzung des Antriebssystems und des Automa- 
tisierungsgerates mittels ein und demselben Inbetriebset- 
15 zungsrechner erfolgt. 
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Zusammenf assung 



Leitsystem fur ein Walzwerk, insbesondere fur eine Walzstraiie 



Leitsystem fur ein Walzwerk, insbesondere eine Walzstralie, 
wobei das Walzwerk, insbesondere die WalzstraiJe, zumindest 
ein mittels eines Antriebssysteras angetriebenes Walzgeriist 
aufweist, und wobei das Leitsystem ein Automatisierungsgerat 
zum Steuern und/oder Regeln des Walzgerustes aufweist. Das 
Leitsystem weist zudem einen Inbetriebsetzungsrechner zur In- 
betriebnahme des Antriebssystems und des Automatisierungsge- 
rates auf. 



FIG 1 



